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POLOAUTOMATIZOVANE SYSTEM OCHRANY HRANIC (PASOH)

Je to komplex zpravodajskych opatfenf (v 3irdfm slova smyslu),
.vojskovych sil a Zenijn& technickych prostfedkd, sabezpedujfect

- podéni zprdvy pPi vyskytu podezielé osoby v pifhraniinim dsemf,

- podénf signdlu pFi pokusu o pfekondn{ trasy signalizainfho ga-
bezpeZovacftho systému,

- vyvhodnocenf{ cfle a jeho proviient,

- zadrZen{ naru3iteldl hranic neb osoby podezielé = pokusu o jejich
ptechod.

Prostorovd je systém ulenn do ti{ pdsem - podsyvstémi:
A) H 3 :

Je rozloZena v tylu udseku nohraniZnf{ roty a sestdvd ze s{td jed-
notek pomoenfkd PohraniZn{ strdZe, aktivu mistnfho obyvatelstva, pro-

st*edk) zoravodajskjch orgdnd brigdédy i bezpeinostnich funkef ostat-
nfich mi stnich oredni.

Sahd do hloubky 6 = 10 km od stdtnich hranic a je to prakticky
pdsmo 2innosti Pohrani®ni strédZe,

C{lem této hloubkové ndvadtn{ sit¥ je zjistit a vytypovat ji%
v hloubce dseku osoby podezfelé z umysld narusit stdtni hranice, sa-
Jistit Alazy o jejich pFipravné &innosti a gabezpelit jejich aledové-
n{. O zji3tenjch pripadech vias podat zprdwu na jednotku PS a varovat
51 o nadchdzejfcim pokusu osoby o proniknut{ pdsmem stieZeni. V pri-
znivém pr{pad® osobu zadrZet nebo umoinit Jjej{ zedrieni Jedtd mimo
~4smo stre2en{. Dald{m jejim cflem je preventivné pdsodbit na mafen{
pokust o narulen{ stdtnfch hranic.

Tato sfi je organizovéna a funkZn® f{zena &4 usmdrnovéna ';:'“"
lex pohrani’n{ roty za pP{mé spoluprdce pr{sludngch orgnd Rt

. 1ychlé vjmind informac{ je v tomto pdem vmd"‘na.’::::o.::).
tent (verejné hldsile, telefony, vyulit{ stétnich telefond,
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B) P#fhrani®n{ ndvastn{ sfi

Pr{hrani®n{ ndvéstnf s{t tvol{ pdsmo protilehlého pFihraniéniho
dzem{ do hloubky 2 - 5 km od stdtnich hranic. PP{padnd narufen{ stét-

nich hranic jsou prakticky pfrevdZn& organizovédna a p*ipravovédna
v tomto pdsmu.

Oloha této sf{t¥d vystupuje zv145tE do popredf z hledisek zabezpe-
%ovdn{ suverenity stdtu.

Cf{lem nad{ Zinnosti vzhledem k tomuto pdsmu je ziskat vias zpré-
vy o pf{pravdch a pokusech naru3it stétn{ hranice, p*{padech napomd-
hdn{ narulitelim, obJast'wvdni pF{padd beztrestného narulen{ hranic
apod,

Vzhledem k tomu, Ze nen{ moZné rozmistit vlastn{ sf{ly a prostfed-
ky pfi{mo v tomto pdsmu, pouZivd se k ziskdvdn{ potfedbnych zordv pomoc-
nfch zdrojd a prostPedkd. Ye to zejména pozorovédn{ vizudln{ i pomoef
technickych prostfedkt, vyslechy zadrZenych naruXitely, zpravodajské
prostfedky (agentura, vyt3Zovdn{ zprdv tisku, cestujf{cich p*es hrani-
ce, rozhlas apod.).

Poznémka: Dokonalé megkovdnf, podminkou k zi{skdéni cennych poznatkd
0 nepfiteli.




C) Péemo stieZen{:

Je nejdfle2itdjsf sloXkou celého systému, protoZe zde se provaAd{
vlsstnf funkece ochrany pfi maximdlnim tlaku naru3iteld. Je to komplex
vojskovich sil, signalizainich zaPfizen{ a ostatnich ZenijnZ techniccior
srost*edkd, rozmistinfch v blizkosti stétnich hrenic do hloubky hranif-
nfho péesa (1,5 = 2,0 km), které zde vytvdFejl celistvou zomu strele-{
bud na celém dseku jednotky, nebo na urfenych smirech.

PP naruden{ této zonmy nepovolanou 0sobou podévé systém automatic-
ky eignél o narudeni bud na pohotovostn{ stanovidtZ nebo na rotu.

Je to polosutomatizovany systém (PASOH), ktery

a) pasivnd "hl{dd" svlj dsek a p#*i1 narulen{ sutomaticky podévé
signdl { s pf{sludnymi charakteristikanmi;

b) provédf doplmujici{ vyhodnocen{ cile, upPfesnén{ jeho polohy v te-
rénm, vypdtrin{ a zadrieni; tyto operace jiZ nejsou provddiny
sutomaticky. nybri je providd{ pohotovostn{ hlfdka, vybavend po-
tfebnymi prostiedky.

Tedy Z4st opersct, které jsou ndro¥né Zasovd (hl{dédn{), nede na
rychlost (zaregistrovdni a pfenos signdlu) by provddsly sutomaticky
of{stroje a &dst operaci slo2it3j¥f{ch (vyhleddvén{ a zadrien{ osoby)
by providila pohranilnf{ hl{dka.

Novy prvek v pétrén po ngruiitelich SH /vyuit{ 2 psi/.
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Viastn{ systém PASOH, rozmist®ny v pdsmu stfezent,

1. signalize¥n{ zabespelovaci soustava, vytvdFejlc{ celistvoy +p, .

su nebo zomu stiefent,
2. pPenosovy systém gzabespelujfcf zpracovénf,
ndlu o narufen{ s pif{sludnymi charakteristikami,
3. pohotovostnf hlfdka, kterd provddi na signdl Bn‘ slufny z4a:
k zadrien{ osoby nebo vyjasnéni situace a soulasn® zasveznefuje o
funkei technickych prvkd systému,
4. pohotovostn! stanovidt®, kteréd slouZ{ k umistinf ndvistn{cr -
f{zen{, dstieden, pro pob’t"pobotovoltn( skupiny & jej{ vyzbroje,
5. cesty k mmwm a pfesunt hlfdky,

6. kontrolnf piu. 5
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‘{zen{ m gpracovinf ddajn

omi, vedeni (pH bezdrétovés
fof pRencs signélu na délku do
w by hlfdce déval s vyhléSenfxz
poplachu 1 ddljo > zésah. Vzhledem k délce tGsekd pohotovost-
nich stanovidt (4 - 6 poZadavku rozliSen{ prostoru narudenf (300
m) je “Feba, aby dstFedna mSla kapscitu 15 - 20 dsekd,

p*enosu Vr.(l

lo-lzn"

Rotni_signélal plenosovy aystém BROCKEN,
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POHOTOVOSTNE HLIIKA:

Pohotovostn{ hlfdka je skupina pohranifni{kd v pohotovosti pro-
vést na signdl od signalizaZni zabezpetovaci soustavy zésah k zadr-
sen{ naruditele, pfip. vyjasn¥ni pP{2in signélu. Skupina se zdriuje
na pohotovostnim stanovisti, obsluhuje technickd zafizeni a pefuje
o sprédvnou funkci systému.

SloZeni skupiny:
§olit01. ktery #4ai a organizuje Zinnost hlidky;

- #4di& - zabezpeluje rychly plesun skupiny do mista zdsahu &
poméhd pii zadrZeni;

- pperdtor - toeht\uk - obsluhuje pFi zésahu prizkumny detektor
s dbé na sprévny chod systému ve svém dseku;

- psovod se slufebnim psem - provédi vyhleddvéni a zadrieni{ oso-
by, pf{padn# vyjesn3n{ stop pfi zdsahu. Pes musi byt
schoony vypétrat osobu v prostoru 200 x 200 m a vypre-
covat dostihoveu stopu do 30 minut.

PF zésahu "pled
narusitele" ,ze~

s{1it hifdku slu=
Zebnim psem vycvie
Zenym k prizkumu
terénue.

Aktivn{ &innost
psa pro zésah

zs jistit néAcvikem
ns vyhodnocenich
smérech moZného
zésahue

——————
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VYBAVENT SKUPINY: N

»
\.

1. ?rizkumny detektor bud prenosny nebo un{atab ra vozidle, Jde
o pfistroj smfrové &innosti, umoZnujic{ propétrat terén do vzdélenosti
1 - 1,5 ke a v tomto ckrubu zjistit pohybujfef se oesbu rychlost{ 0,4
m/sec a vice a urit jejf nolohu v terénu s pFfesnostf = 10 % odchylky,
sm*ru & vzddlenosti. Déle mus{ umoZnovat rozpsznat osoby (pohy.ujfect
se), vzddlenéd od sebe vice neZ 50 m.

Cd takticko-technickych parametrd tohoto pFfistroje z4iviaf aknf
rédius zdsahy hl{dky & tedy i délka stPfeZeného dseku. Cim men3{ by byl
Josnh, t{m men&{ by byl vlastn{ ak®n{ radius hlfdky. Yeko Jeden z vhod-
ny -t nrostfedkd tohoto typu se jevi prfizkumny radiolokédtor, preooujfel
na principa Dopplerova jevu.

2. ¥otorové vozidlo terénni pro p!‘opram pot_mgovoatni hlfdky k zé-
sahu,

3. V§zbroj hlfdkové, pfi zésahu vsap onohecna (bez modny, pouzd-
ra se zdsobniky apod.). '

4., Pferosné rndioatanié’b'mm nobo 100) pro spojeni ve skupin#
a s pohranifn{ rotou pii sic-hn.,:g,

5. Opravédifeké souprava s Mhradniu d{ly pro ddrZbu a b2Zné opra=-
vy technickych zaf{gent v pfipad® poruchy.

6, Zéznannik o Einnosti.

Infresvitlomet L=2
/tankovy/.

V 80U« vmé dob‘ m
ddinn o S8 Lfreprd
hx00tfedek. Dosah
')OC-viec Be

/yhodny pro aktivaf
p%ehm:snt SFPN a k R
patréni proti sméry L

v

postupu naruditele. i) 7
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CESTY PRO PRESUNY

Cesty pro pfesuny slouZ{ k zabezpelen{ rycriého manévru do sm&-
ra, odkud byl podén signél. Je to hlavnd rokddn{ cesta vedouci pres
cely ddeek, pMpadn® s ndvaznost{ na sousedni Useky. Cesta musi zabez-
elovat phesun vozidla rychlostf{ 30 - 40 km/hod. “ejvhodn&j3f bude
<vtudovdnf této komunikace z betonovych dflcd: Jejf priddh v terénu
‘usl Lyt v soulsdu s rozmistinim trasy signalizalni zabezpeZovac{ sou=-

wv, tak, aby zabezpelfoval viasny zdsah hlf{dky k pfehrazenf smiru narus
“eni, Je vyhodné mit rokéddy dvd - jednu k zdsahlm s jednu ne drowni
‘trasy v t¥lu.

s/ Hokédn{ komunikece v tylu / na truse/.

b/ Rokéddni komunikace podél SHe
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KONTROLN: Pis

Kontroln{ pés se zfizuje podél rokddn{ cesty v 3{Ffce 6 « 9
ak, aby tyl schopen zachytit stopy naruSiteld pfi ilegélnim prechodu
a dvel moZnost vyhodnotit smér postupu, poZfet osob, pFibliZnou dobu
‘echiodu a of{padn® { jiné charskteristiky. Je to veelku nutny pro-
tretek, sleaZf{el k zajidtEn{ kontrolovatelnosti dseku, ktery pln{
o1 4%1e¥itou kontrolnf funkel spolehlivosti technickych zaf{zenf.
trola kontrolniho pdsu by se provédd&la pravidelns i nepravidelns
léfnutim k celkovému systému slu®by na dseku.

+

Soufnsn® s tizm uveZovat o z4mEn# kontrolnfho pdsu jinym, na os-
tnich prostfedef ch nezdvislym kontrolnim prvkem a v tomto sméru za-
1t vyvo] dalS{ perspektivy.

celé pAsmo stieleni bude tvoPit tzv. hraniZnf{ pdsmo se zvldStnim
celimes vatupu a pobytu. © vyloufenf planych signdld, zabrdninf podko-
sini tecnniekyeh prostfedkd a nakonec 1 ve vliastnim z4)mu bezueZnos-
ti mistnich obyvatel mus{ byt upraven vstup a reZim pobytu v pdsmu
“eleni tak, aby rota 1 pohotovostn{ skupina m&ly pPesny piFehled
pobvtu osob v odsmu stPeZenf{. Proto vstup mf- tnf{ch obyvatel do pés-
za stfelen! mus{ byt pPedem dohovofen s velitelem roty, ktery urdf
vstuo a dohovo®{ reZim pobytu. V kaZdém dseku jsou urleny pro vstup
‘o hrani®niho pédsma komunikace v rozsshu na 1 km jedna., PFi dohovofe-~
nén vatupu vystavi velitel roty v urfenou dobu na piistupovou komuni-
«acl kontroln{ hlfdku, kterd provede kontrolu osob, dohovolf{ reZim
“obytu s zabezpe®{ v dzké soulinnosti s pohotovostnf{ skupinou vstup
a pobyt v pdsmu stiPeZeni,

Na dseku stPelen{ PS se vyskytuje n¥kolik mist (&, Velenice, Zel.
Ruim, Vysokdé pfi M,, Ddvin apod.), kde neni{ moZnost vytvorit dostatel-
ny operafn{ nrostor. Zde bude nutné zavést v systému ursité odlisnos-
ti, jmko nap®iklad zkrdcen{ iiseku &innosti pohotovoetn{ skupiny, vy-
rudovén! vhodné maskovac!{ a upravend stiny z prefabrikét)d, vytvédfeni
automatizovanych svitelnych bariér ve cpoJoni se limlizld, kontro-
lv pi stupovych mist apod.
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PRINCIPY FUNKCE SYSTEMU PAsMA STREZEN?

Viastnl st*eleni prakticky obstardvd siznaliza?n{ zabezpelovacl
scustave o fimnost hlidiky spolivi v tom, 2e jJelf 24st od;o%{vd a dal-
I\ fdst pozoruje, p¥padn¥ odbalubuje technickd zafi{zend, instalovand
na oohotovostniz stanovidti (lst®edny, ekrén, obrazovka radiolokédtoru

‘e’s Celd nlidka Dak jo v pototovosti k zdsshu na signdl o narude-

obdrf:n{ signdlu o nerufeni pds3ma stPelen{ nepcovolsnou osobou
hlfdga podévéd nld3en{ ns rotu a plekryvd smfr, odkud byl
oi4n sisndl, Zde ve vhodné vzddlenosti zapind operétor prizku-nd de-
textor, cropdirdvad pFlslulny terdn (zpravidla mezi siznaliza®n{ trasou

v e g

~ok4in{ cestou), zachveuje postupujfel oscbu a upfesnuje jejf pclohu

.ﬂ.-‘.-\—o—-
v SRS

* ard iy
arénd.

Poté zaif34{ skupind S1{Ze k urfendmu prostoiu, vysedd, velitel
e provoiem za pomoci slu*ebnfho psa provddl vypdtrdni a zadrien’ oeo-
ov. %1d4% s operétorem pPehrazuj{ na rokddn{ cest® sm®r, uplesmjf{ po-
lohu cfle s 24stf{ vlastn{ hlf{dky a pomoci radiostanice je riavédd{ na
sti{%enf.

Na pohranilnf rot# je pfi vyrozum¥ni{ sledovédna &innost skupiny
comoef radiostanice a jsou provddina pMpravd opat®en{ k mdo
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Pokud se nepodaff{ p*{ zdsahu skupiny osobu zjistit a vypétrat,
provdd{ se tato opatien{:

Pomoc! sluZebniho psa se propdtrd pi mo trasa signalizace, kde
nes bud zachvt{ a vypracuje stopu, X(m% se naruZitel zadrZen{ nebo
hlidka vyjasni pF{&inu signdlu. SouZasn® je po dobu akce piehrezovédn
ofisludny sa®r na rokddni{ cest® a je provedena kontrola neporulenosti

4

Tuto akei Je mozné provdd®t ve dvou variantédch:

- bud nifdka vyeoland z roty provédi Zinnost na trase signalizace
ohotovostnf{ hlidke pfikryt{ hranic n. sméru,
- nebo 248t pohotovostni hlidky (velitel s psovodem) provéad{ &in- -

nost na trase signalizace a zbytek piikryt{ hranic na sm“ru.

comufe signalizace provAddi odstran®ni zédvady poruchovd hlidka
at pohotovostni hlfdky provddi pfikryt{ na smZru.

Da4

X

FeN

oty
VeZkeré nkce na pfidXlendm iiseku Fid{ velitel pohotovostni hlf{dky,

wud tak nenrovAd{ osobnX velitel roty.

Vyjesnovéni{ p»{&in signdlu na trase.
Provadi &dst hlidky z pohot.stan.
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SCHEMA SYSTEMU OCHRANY PASOH .
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Radiolokdétor BRR - 3

Obecné zdsady pouZit{ v ochrané stédtnich hranic,

Radidokétor RR 3 je vhodny k pouZitf v ochrané stétnich hrenic,
lze JeJ Usp&iné vyul{t k provédinf etieent u pohrenifnich rot, kde
Je rpvinaty a prfehledny sek., Ak&n{ rddius radiolokétoru Pri praktic-
kém pouzit{ je zdvisly od charekteru terénu a jeho porostu. 2a vyhod-
n.ch podminek Jim moZno prehradit usek stdtnich hrenic a% do 3 km /kr
hovou plochu s polomérem 1500m/. Pomoc{ radiolokdtoru je moZné zachyti
posturujfei osobu a navést pohraning hlidku na sblfZenf{,

Vyhodou radidokétoru RR 3 je plosné streZen{ dseku. Tim je déna
moZnost vias zjistit postupujici osobu @ tuto za postupu sledovat.
“oZnost presného zjisténg polohy narulitele a jeho pohybu v terénu
ulehfuje pak zésah pohraniénich hifdek.

Umfstén{ radiolokdtoru musi{ zabczpeXovat vyhodné podminky pro
pozorovéni terénu. Nejvhodn? j3{ je umbtanf na mimyc h vySindch se sklo-
nem terénu od rediolokdtoru. Ke zlepSeni podminek pozorovén{ Je GZelné
provést upravy terému /odstran®ni kifovin aj.predmétd ddvajicich odrazy
¢ stiny, vyrownén{ hluchych prostord apod./.

Cbjekty pro radioloka&ni piistroj Jsou
= 9tubllnf - na stanovidti je vybudovén objekt bud zdény, nebo z jinéh

stavebniho materiélu,
= ponyblivé - umistén{ na ndkladnim vozidle, nebo v privisu /maringot-
ce. Celkové stanovi¥té radilokdtoru sestdvéd ze sluZebnf
migtnosti, kde je umistén pristroj, vyzbroJ, pojitka, pome
ené nafedf{ & dokumentace,
Déle je zde odpofinkové mistnost vybavend 2-3 lehdtky, top
nia & hygienickym koutkem.
perkovisté motorového vozidle - pokud je vozidlo souldsti
tuktiky zésuhd hlfdek.
piistifedek pro sluZebniho psa, umisténého v mrtvé zond
mimo doseh vyzaroveciho svazku anteny.
privody elektrické energie.

Pro zésahy pohrunidnich hlidek s vyuZitim vozidla se vhodnd upruvi
cesty tuk, sby zo kaidych podminek zabezpelfovaly rychlost plfesunu 30km
zu hodinue Zepindn{ redidokétoru Je provdddno zpravidla jen da evitin{
a v dob? mlhavého polasf, kdy neni moZno vyuiivat pozorovac{ hlfdky.

Nepretriité vyuifvén{ rediolokétoru je povoleno jen vyJjimeind.

{1l ché prostory je nutno prehradit hlidkowu signalizact.
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Tranzistorizace zvyluje spolehlivost zafizeni.
Malé rozméry zafizeni, mald véha a nizky pfikon.

Promér obrazovky 10” - p#i poutiti zvétiovaci lupy aZ 17,

Velmi krdtkd mrivd zéna - tj. minimadlni vzdélenost, od které je moino pozorovat
clle - je menii neZ 10 m.

Zdkladni rozsahy na indikdtoru |12 od 300 m

Vysokd rozlilovaci schopnost - krdtky vysilaci impuls o uzky anténni svazek
Stérbinova anténa md vysoké potlaZeni postrannich smyéek a umoifuje provoz
pfi velkych rychlostech vétru

Velky vykon vysilale - umoini zvétiit dosah zafizeni a roziifuje moZnost uiti
zafizeni té2 pro némoini plavbu

Velkeré ovidddni je od indikdtoru. Potet oviddacich prvku je omezen na minimum.

Délka vysilaciho impulsu se pfepinag automaticky s pfepinanim rozsahu.




———————

radiolokédtor

V mlze, deiti a v noci vidi nejlépe
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PROZKUMNE PROSTREDKY

Jeou uzlovym bodem celého prejektu PASOH, 04 Jejich dspisného
vyvoje zdvisi celkovy systém, ktery by umoZnil “neprévéast zésah zs
narulitelem, ale pied néj, na sméEr jeho Postupu®. Je prozatim prvkenm,
ze kterého neméme Z4dné praktické zkuSenosti a to Jjak PO taktické, tak

i technické strénce, 1 kdy2 probihaj{ postupné zkoudiky K vyuzit{ malého
radiolokainiho pdtrafe PSNR-1 PODJOM u 11 bFs.

Ne obrézku "Maly radiolcka®ni{ pétrad PSLR-1 PODJOM™.

Takticko technickd dete:
! Konstrukge : F4(aat-vyetlel ~ant.
] ndikdtor
Lo Stativ

pdjeci zdroj /AKU/

d fle:
-V :1-64 a 500 m ~13-40°
~dosah -tanky-suta « 8-10km
-0soby « J=4km
~plesnost v ddlce - 250

~51{fka mmérové charekteristiky an-
teny v hoeizontdln{ roviné

e Gy

Slou%f k vypétrdni, urdeni polohy, doprovodu pozemnich eill.
Indikace pohyblivych cf{ld se uskutednuje pomoci svukového m‘uwrtx-
/ekuchdtke/ nebo pomoci obrezovky typu A. Stanice pracuje v pésmu
nové 4élky Jcm na jednom sm.magnetrond.
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Radiolokétor PSNR-1 PODJOM .

Detailni pohled na prijima&, vysflel

a antenni systém /blok E 0L/.

b/ Planset.
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Radiolckétor PSNR -1 PODJOM,
——— .

a/ Obsluha radiolokdteru:

1/ Velitel - vede situsci a 1 oceaf na
e - gy 40.2 vyhodn planBetu, riaf

2/ Cperatér &.1l.=- provddi hlavni pozorovdni a priskum.
3/ Operatér &,2.- plni doplikové dkoly vietné sdvojent priskume
pomocnymi ‘sluchdtky.




-
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Radioclckein{ pdtred PSNR-1 FODJOM
- — — -

T ———— ——

Poladavky ma obslubu priskumnych prostiedki:
- ved¥ldni ne niZif, nel 11 lets stifednt{ Skola.
= dobry sluch a dobréd fysickd kondice
Obsluha ®e musi nau¥it:
- urit c1fl dm.
-~ rozlidovat pohybujic{ se osobu od slupiny osobd,
= rozlisit pohyb osob od pohybu techniky, jeden objekt od skupiny.
Velitel obsluhy~- ushje sektory a sméry pétrén?

- urfuje dseky délky pétrénf.

Operatér l-2 provédij{ stf{davé pétrdnt nebo zdvojenés

Na m- priprave operatéra k prdskumu,




ELEXTRONICKE STR=E2fct ZARIZEN: H - 3 (HARYK)

StfeZici signdln{ svstém H ? sloui{ k p*ehragzent urfendno JSseku
2 sutomaticky signalizuje naruleni{ s*®efenédho nrostoru v23hmtim,
vkrofenim nebo vo'flenim,

Soulasnd je schopen sismalizovnt, na Xterém dseku (mistd) stie-
Zendho obvodu do3lc ¥k naruleni, Signél je opticky i akusticky.

’

Systém nracuje na orinecipu bYezdrédtovém, V dseku stlelenf le vvivé-
*en svazek elektromagnetickich vin. Pri nronikdn{ csoby timto svazkem
dochéz{ k dtlumu vyvsokofrekvenini energile, sniZeny tok pak zplsobule
signdl, ktery je pPendSen sutomaticky na ndvEéStni panel JstPedny (plan-
Zet).

Zat{zen{ je schopné pfehradit dsek v 2élce asi 1600 m, rozdélengen
na 10 dsekd. Na kaldém Useku je rozaistin komplet pFijimel-vyeflel.
Maxizdin{ vzddlenost mez! p*ijimaZem a vysilalem je 190 m. PM Jjimald
8 pPij{maXem a vysila® s vys{laZem se na stycich iisek mus{ navzdjen
prekryvat za (felem vylouZenf hluchych m{st., Délka prekryt{ jo 22 m
{920 ka1n% 2 %{3enf 11 m). ZaP{zen{ je napéjeno 2z akuruldtorové bare-

rie 24 V, dobijend ze sit¥ 220/5C. Nouzovy akumuldtor 24 V umoZfuje
nepietriity provoz 4 p*i vypadnut{ s{t? na dobu 8 hodin.

Pr{kon pro 10 Usekd 2in{ 330 W,

Kamere H-3
pPedu,
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HLAVNE BAsTI 2aRfzENE

vysilasd, prijimaZ (10 komplektd)
spinad,

hlésiZ poruch,

planZet,

odpojoval sekd,

napdjeci veden{,

mEnid,

ovliddac! a kontroln{ prvky.

Vys{la® je umistin ve sk*fni a tvoR{ ho driék s klystronem, bdlok
vysilafe s potenciometrem, kontrolnf{ zésuvka a trychtyfovd anténa,

Cinnost vys{la¥e: modulétor sestévajici ze stabilnfho multivibré-
toru a spinacfho obvedu vytvéFf svmetrické obdélnikové nap¥tf o amplie
tud” 24 V a frekvenci 5 kHz, které se p*ivéd{ na reflektor klystromu.
Klystron generuje vf kmity, které prochézej{ kovovou Zofkcn v datf
trychtyfové entény, pFiZem? vznikd dzky paprsek elektromagnetickych
vin, ktery vytvd*{ vlastn{ stieZenf.

Be_obraze - kompletni{ s uprevg H-3 -HARYK,
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b) zdsady pro budovdni, provoz, bezpelnostn{ opatfenf; dosavadnf vy
sledky zkou3ek*

L

Zaff{zeni je moZné budovat jen v rovném teréru, tnk aby nevznika-
ly hluché prostory, terén koridory Jednotlivych dsek muaf byt rovny
a v okolf 4 m od osy paprsku se nesmf vyskytovat pohybujfef ge pled-
mEty. Minimdlni 3f%ks koridort mus{ byt 2,5 m; samotny koridor o s
byt bez porostu a rovny. e

Proto je vhodné budovat v pro storu koridoru kontrolnf pds, kte-
ry Jednak napliuje technické podmfnky a souZasn® slouss Jako kontprol-
nf{ prostfedek p*i zdsazfch hlfdek a provérkdch p#f&in signdlu,

Ksmera H-3 z bo¥n{ strany

e ; RS
- - ™ .
5 et = -
e :a Papraku m.sf byt vzddlena minimdlns 2 m od statickych okol-
PFedm¥td (budov, nlots apod,), dseky
. . Y se mus{ &4 :
ekt o, g ste&n& prekryvat

i
{
I

= ::;omm«u sloupky mist bjt postaveny tak, aby JeJich podélnd
e & viZ{ ogse Paprsku kolmo; vzddlenost teleskoonického al oupku
Osy paprsku p# prekryvint myef byt 0,7 - 0,8 m,

V§aka spodnfho okraje wst{ ant
ennich trychty#3 se nasta e nad
t."‘m Wﬂ' o.,’ - 0.9 -o m
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Kabelové prooojenf je ukléaddno podpovrchovs dle

pMsluldnveh no-
rem.

Zar{zen{ mus{ byt uzemnsno.

Nap¥t{ uvnit? blokd a sk*fnf Jsou Zivotu nebezpeZnd s nrote

zakdzdno orovddst _ ‘koukoliv manipulaci uvnit® bloky nebo sk*{ n¢
zaprutém zarfzen{.

ia
v

2
pHy

Napadne-11 p*i stFeZenf sn*hovs pokryvka
né jej{ odstranint, Jinak mé negativnf{ vliv na

vy331 ne% 10 em, je nut-
provoz za*fzen{,
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tINnoST PRIJIMALE

Vysflany paprsek zachycuje piijimad. PFijimaf je rowvn®I vmonto-
vén ve sk*{ni a obsahuje hlavn¥® ar3ék s Aiodou, kterd detektuje vvsc-
kofrekvenin{ signél v rozmez{ precovniho kmitoZtu, ddle je zde blok
prijimee s potenciometrem, kontroln{ zédsuvkou a trychtyPfovéd anténn,
Paprsek vysilale zachycuje trychtyfovd anténa, piivddl Jej nn dicdo-
vy detektor, ktery uspirmuje v kmity a vytvari tak pivodn{ nf nap®-
t{, aviek o velmi malé amplitud®. Po usa*rn*ni je nap*t{ 2 koncového
emitorového sledovale vedeno spolu s obdobnymi napstimi od ostatnich
dsekd do Ustifedny jako signdl od useku.

Spfna& je pro kaidy dsek streZen{ jeden. Signél x 'seku Jje v od-
a%lovacim obvodu zbaven své ss. sloZky a do obvodu epfnafe pPfichdzel{
pouze zminy signdlu od udseku vzniklé o¥i Zinnosti atfelenf., Prijde-11
kladny skok P*{dfcfho nap&t{, dojde k pfitaZen signdinfho relee, jle-
hoZ kontskty sepnou obvody signalizace naruden{. X rozepnut{ tohoto
relee *i vybavenf{ signdlu je pak t*eba rozpinac{ signdl z bloku c-
vl4ddnf. Citlivost spindnf se miZe ovlddat a regulovat potenciometrem,

ktery je u kaidého spinale.

Trasa B3 v
terénu /Trpe
15 bFs
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PRENOSOVE SYSTEM BROCKEN /NDR/,

Zékladn{ TID o princip finnosti.

Je urleno pro pfenos a vyhodnoceni signdld prichéze jiefch od
signélnich Xidel, umisténych v pdsmu stieZeni, nebo stfeZenych objektech.
Signély jsou vyhodnoceny ustfednou, rozdflenou na 20 Usekl. Zaf{zenfm
BROCKEN Je moZno kontrolovat z jediného mfste pomoci sign.Zidel ai 20
Usekd v celkové délce aZ 15 km. KaZdy dsek mé samostatnou pripojnou
ski{nku pro pfipojenf signélniho ¥idla. Signély vdech 20 Zidel jsou na
dstiedmu privddény pomoci dwudrdtového vedeni. Signéln{ 2idlo je sa-
mostatny prvek, jehoi vystup se privéd{ na pripojnou dsekovou ekifnku
dvoudrdtovym vedenim. Na rozdfl od RSP U-60 systém BROCKEN nefed{ napé-
Jeni Jjednotlivych &idel. :

o/ OSTHEDNA"BROCKEN" |

' !




PRENOSOVE SYSTEM BROCKEN (NDR/,

Princip &innosti pi*i vyhodnoceni signélu:

Ka2dé pripojnd skiinke obsshuje generétor stf{davého proudu e pres-
n& stanoveném kmitoftu. Princip &innosti spol{vé ns soufssném presosu
viech frekvenci od pripojnych skifinfk do Ustfedny po jecdiném dvoudréto-
vém veden{ a na Jejich soufasném pr{jmu 20-ti prifazenymi selekt!{vnimi
dzkopdamovymi zesilova&i. Na rozdfl od U-60 je klidovy stav nositelem
digitélni imformace. PFi zéniku kterékoliv frekvence /nebo viech soutsse
né&/ zpldsobené galvenickym rozpojenim vystupniho obvodu ¢1dde ,piipeo jencho
na udsekovou skifnku se priklopf pFfsluiny resonanini obvod Ustfedny do
stevu®0", vystupni relé odpedné a svymi rozpojovscimi kontekty uvede v
&innost popladné zal'izeni, sestdvujici z optické ndveZti s Z{eler Use=-
ku a s akustického signélu zamontovenym zvonkem. Po vyboveni eigndlu -
zJi¥tént pri¥iny a op&tné galvenické spojeni{ vystupniho obvodu #idle,

Je prielusny blck ustredny opit v provozu.
Pri provédénych zkouskdéch, byla na zaefifzen{ EROCKEN piipojena tato

&¢icdle:

Tahovy komtskt, Geofon GP 2, Zaffzenf FENIX, zaffzen{ B~3, s trhec{
ndetreiny drét, Ve viech pFipadech zkoudek sPrecovelo tote zarfzen{

bez zdved,

Pri1 srownédn{ BROCKENU s U-60 Je vidé&t Ze nékledy nu vybudovéni lkm Aélk.
eignalizace jeou u zarfzen{ BROCKEN o 17.000 K&s vyZ81f. Cenu zaM zeni je
viak vyrownéna .vslitou a vys8{ Zivotnosti,

Na obrézku : Schéma seismického tidle, pri umistdnf juko nlidkovy
8ign.pristroj v terénu. /pFehrezeni \seku 300m/.
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SEIsMICKA & I D L A .

Zemsky povrch se chovd jako vodi? mechanického vlnin{ ¢ urdité
frekvenci. Tato Je ddna elasticitou /kompektnostf yhomogenost{/ zeminy,
Tato jJe v zévislosti na chemickém sloZeni pidy rQznéde S{fen{ mechenice
kého vinéni viak podléhé uriitym fysikélnim zékontm & je v principu
stejné pro rdzné aruhy mechanickych vzruchi.

PoZadevkem na vSechny, tedy 1 na seismickéd ¢idls, Je odliZnoet
signélu zplsobeného Zlovékem ud zvéle & jin;ch viivl,kterd je vitif,nete
mens{, dle zvoleného fysikélniho primcipu.

Vyhoda tZchto &idel Jje v tom, Ze Jsou neviditelns v terénu- geofony

ke mimén{ otfesd, jeou gakopény cce 30=50cm pod zemsky povrch, i s
kobeldZ{ -mlZe to byt obydejné dvoulinka, NevyZadujf %édné napéjent,
krom& vyhodnocovactho szeffsenf na stenoviiti hlidky /nebo roty/, odolnd
Jsou proti etmosferickym vliivim. Kladem Je téZ universélnost pouZit{ v
rizmém terénu, na hreni®nich prejezdech apod. Unifikace 4f18 vhodnych
pro hlidkové pouZit{, malé rozmiry a véha, pri podzemnim budovénf kabe-
lu, 24dné ddrZba, kromé rotafho &1 hlfdkového stanovisit§. MoZnost poue
2it{ v zianich poiminkdéch s vysokym endhem, kdy Jiné ¥idls Jjsou prektice
ky vylazena w Xinnosti.

Schema zapojenf ¥idla na

plenosové zatisent
BROCKEN, | ¥

-
LA RN e )
»
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s1onA1nt xAPACITNE CIDLO LEIPZIG /NDR/.

- ——— - ———

Pdvodn{ typ. Toto zaffzeni precuje na ziklad& néhlé zm’ny kupscity
pii pribliZeni o by k antennimu systemu Jeko &idlu,

Zatf{zenim moino pfehrudit dsek do 1850m. Antenni systemy
/eysten/ mohou byt Jednodrdtové /operstivni, nebe stacio=
pemi /soustava vodiZd, viétZinou Etyi/.

Vyvoj zaiffzeni dokonlem v roce 1969 v NDR, V pfipuds, e
toto zarffzen{ bude splnovet poZadovené takticko technic i
faktory /parsmetry/ v OSH, predpoklddd se do rcku 1975
zajistit 80ks socuprav,
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SEISMICKL CIDlA.

GOMMERN_/NIR/.

Otfesové signdln{ &idlo pfehrszuje Usek tcrénu aZ do *00m
Technickym principem je zjisfovéni otFesd pidy /sdemické viny/,
vznikajic{ pfi pohybu osob, zvifat a vozidel, pomoct geaofond.
Vyvo) zafizeni byl ukon&en v roce 1969 v NDR,
Zatizen{ je jednim z typd bezdrétové signulizace

&{tdno / 1 jinymi / do systému PASOH,

& nimZ je po=

8/ Na obrézku je signdlnf seismické Zidlo GOMMERN.
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Zen1oni mmrncml ~SQUCAST PASOH

— e o —

o/ Ukdgka komplexniho zebezpeleni prostoru pifejezdu ne Zeleznién{
trati do kapitalistické ciziny.

b/ Ukdska 2sjistdnt prostoru Zelezniin{ treti, kde vlak zpomaluje
,'jm Jde o nebezpedné misto, vyuZivené nardditeli k seskofeny
nb naskoleni do doprewnfho prostifedku.
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Zen1onf 2ABEZPECENT - soUSAST PASOH

&/ Zabespeleni vodnich tokd, dosud slabé misto v systému OSH,
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Zen1dft 2aBEZPECENT - SOUSAST PASOH

a/ Pozorovstelna 6m typieovand - do roku 1975 bude otm@ne stévujfefch
drevénych zajiitine témito typy /6-%/.
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ZENIUNE ZABEZPECENT - soUlAST PASOH

- - — - - —— - —————

o/ Gpreva terénu pro PASOH s vyuiitim moderni techniky.

b/ DileZitou souldety Zajistini dsekd proti ndsilnému ple jezdu vo=
zidel pifes tresu signalizaedn{ zabezpelfovaci soustavy Jsou piekopy.
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ZENIJNT ZABEZPERCENT - SOUCAST PASOH

— — . — - -

o/ VyuZiti moderni techniky pri budovén{ PASOH,

|
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Zen1oNt ZABEZPECENT - SOUBAST PASOH

&/ Pozormost vinovat zabezpeleni prostord vrat a prichogd.
Vzor typisovanych wvrat.
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ZT0H - adle2ity prvek pro PASOH

T — - ——— — — ——— . " — "~

&/ “gbezpeleni Useku proti nédsilnému ple jezdu motorevych /obméry ey
vozidel.

Jeden z pouZivunych typd zdvor, k prehrsZeni pr{stupovych komuni-
keci na witfn{ hranici HP,

MUZEUM POLICIE CR



